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- Andlisis de circuitos eléctricos. - Andlisis de motores eléctricos, actndores neumiticos e hidiulicos. - Anilisls de sistemas mecatrénicos.
+ Andlisls y disero de circuitos electrénicos para sensores y acundores. - Diseo de controladores con microcontroladores y ple’s. - Integracion da sistemas mecatrénicos.
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